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選 擇 即 可 使 用
搭載感測器網路 CPU模組
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超高速線上 

輪廓感測器

LJ-V7000系列

EtherNet/IP™ 模組

CB-EP100

序章 LJ-V7000系列與 EtherNet/IP™ 通訊

步驟 1 確認連接時所需的機器

步驟 2 KV-7500的設定

步驟 3 登錄 CB-EP100

步驟 4 傳送與監控所設定的資料

步驟 5 使用訊息通訊時

補充 1 取得輪廓資料

補充 2 人機介面 VT5系列　繪圖重點

 

 

對應模組（PLC）

KV-7500/5500（內建）

KV-EP21V 
（KV-7500/7300/5500/5000/3000）

KV-NC1EP（KV-N24/N40/N60/NC32T）
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LJ-V7000系列與 EtherNet/IP™ 通訊序章

線上輪廓感測器

LJ-V7000系列使用 CB-EP100來透過 EtherNet/IP™ 通訊傳送資料至 PLC。它支援以固定週期進行通訊

的周期性通訊與在任意時序進行通訊的訊息通訊 2種通訊方法。

LJ-V7000系列的通訊方法

周期性通訊： 以固定週期在 PLC與 LJ-V7000系列之間進行資料通訊的功能

無需安裝程式即可讀取使用頻率高的量測值等等參數。

訊息通訊： 在任意時序執行指令並通訊的功能

用於不需定時性的程式切換等等狀況。

代表性參數與使用範例

參數範例

3D 形狀量測

高精度地量測各種目標物的外觀

周期性通訊

訊息通訊

現在值（量測值）

錯誤狀態

程式切換

輪廓資料 *
LJ-V7000系列

使用範例

要使用 LJ-V7000系列與 PLC來進行 EtherNet/IP™通訊時，需要 EtherNet/IP™模組 CB-EP100。

以下介紹可透過周期性通訊、訊息通訊確認的參數的代表例。

要進行周期性通訊時  →  步驟 1至步驟 4

也要進行訊息通訊時  →  請設定步驟 1至步驟 5。

*  EtherNet/IP™ 通訊無法讀取記憶卡資料。 

需要記憶卡資料時，請使用 Ethernet等等進行通訊。



步驟 1
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確認連接時所需的機器

□KV-7500
1台

□  LJ-V7000 
系列 
控制器

1台

□CB-B3/10
1條

□  LJ-V7000 
系列 
感測頭

1台

□CB-EP100
1台

□ LAN纜線
1條

重 點

STP/UTP纜線

使用乙太網路開關連接多台裝置。

請用以下方式連接 KV-7500的 Ethernet埠與 LJ-V7000系列。

LJ-V7000系列

感測頭

LJ-V7000系列

控制器

CB-EP100

KV-7500

CB-EP100＋ 
LJ-V7000系列

連接示意圖（1:1連接）

KV-7500

*  如果要以 EtherNet/IP™ 穩定通訊， 

請使用搭載 QoS功能的乙太網路開關。

本資料以與 KV-7500通訊時為例進行說明。

若使用其他模組，請分別改為所使用的模組再行參照。

請準備以下機種。
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KV-7500的設定步驟 2

設定乙太網路前，請先選定以下項目。

分配至 KV-7500的 IP位址 ............................（例：192.168.0.10（初始值））

分配至 LJ-V7000系列的 IP位址 ...................（例：192.168.0.20）

4

1 從【所有程式】ð【KEYENCE KV STUDIO Ver.8G（或以後版本）】啟動《KV STUDIO Ver.8G（或
以後版本）》，在支援的 PLC中選擇 KV-7500。

3 在「Setup unit(2)」標籤中，設定 KV-7500的乙太網路。將 IP位址設為 192.168.0.10（初始值）。

2 從 KV STUDIO的選單選擇【Tool(T)】ð【Unit Editor(U)】，開啟模組編輯器。

*  欲使用 KV-EP21V/NC1EP連接時，在 [Select unit(1)]標籤中，將 EtherNet/IP unit 
(KV-EP21V/NC1EP)新增至模組構成。KV-7500/5500則無需進行此操作。

儲存模組編輯器並關閉，選擇【Monitor/Simulator(N)】ð【Transfer to PLC(W)】，傳送模組
設定資訊。

KV-7500的 IP位址設定到此結束。請跳到 步驟 3  「登錄 CB-EP100」。



步驟 3
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LJ-V7000系列使用 CB-EP100與 KV-7500進行 EtherNet/IP™通訊。

CB-EP100的機器構成設定方法有以下 2種。

● 從已讀取的控制器資訊進行設定
● 手動選擇控制器並進行設定（參照第 7頁）

ð請無法準備實機者執行此設定方法。

以下將解說使用 KV STUDIO Ver.8.00以上版本的狀況。

本資料將介紹可簡易執行的「從已讀取的控制器資訊進行設定」步驟。

3

1

2

開啟模組編輯器。

在 KV-7500的﹝Setup unit(2)﹞標籤中點選 EtherNet/IP設定的 。

其他步驟  

● 從選單選擇【Tool(T)】ð 

【EtherNet/IP setting(W)】

● 從工具列點選  

選擇「EtherNet/IP unit」的﹝Search unit(3)﹞標籤，點選查找機器的圖示 。

登錄 CB-EP100

重 點

如果要進行查找，必須符合以下條件。

● CB-EP100與 KV-7500之間已使用 LAN纜線連接
● LJ-V7000系列已連接 CB-EP100
● 已向 LJ-V7000系列與 KV-7500供電
●  使用乙太網路開關時，乙太網路開關、CB-EP100與 KV-7500之間已使用 LAN纜線連接，且已

接通電源給乙太網路開關
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6

5 顯示已查找的未分配 CB-EP100。

點選 IP位址，在 [IP address settings]對話框中將 CB-EP100的 IP位址設為「192.168.0.20」。

4 點選 [Search(F)]按鈕。

如果已分配 IP位址，請跳到步驟 7。

重 點

重 點

在 [IP address settings]對話框中點選 ，即可查找未使用的 IP位址。

如果要將 CB-EP100的 IP位址設為未分配，請長按 CB-EP100表面的 RST開關 3秒以上。

如果連接了多台 CB-EP100，不知道是哪一台機體時，可從 CB-EP100本體上記載的 MAC位址來 

判斷。



重 點

手動選擇控制器進行設定時

● 設定機器構成

在「EtherNet/IP settings」的「Unit list(1)」標籤中，拖曳 CB-EP100與 LJ-V7000 Series， 
製作機器構成。

● 設定 CB-EP100本體的 IP位址

選擇「EtherNet/IP settings」的﹝Search unit(3)﹞標籤，點選查找機器的圖示 。

在機器的 IP位址上進行點選，登錄 CB-EP100本體的 IP位址。

將「EtherNet/IP settings」的 IP位址與 CB-EP100本體的 IP位址設為相同位址。

7

8

拖曳已分配 IP位址的 CB-EP100，登錄已連接的控制器。

儲存 EtherNet/IP設定與模組編輯器後即完成。

7
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重 點

以下步驟可自動登錄與 LJ-V7000系列通訊相關的軟元件註釋，大幅縮減輸入註釋的工時。

2

3

在 [Device comment edit]視窗中點選 [Detail(D)]按鈕， 
再點選 [Register unit device(N)]按鈕。

在 [Register unit device]視窗點選 [Reg(R)]按鈕。

1 從 KV STUDIO的選單選擇【View(V)】ð【Device comment edit window(C)】。



重 點

1

也可啟動即時時序圖監控，以圖表來確認。

請在「Sensor IO monitor(M)」上按滑鼠右鍵，選擇「Real time chart monitor(H)(即時時序圖監控 (H))」。

由於即時時序圖監控會自動執行縮放，因此調整範圍也很簡單。

從選單選擇【Monitor/Simulator(N)】ð 
【Transfer to PLC -> Monitor Mode(C)】。
在 [Transfer program]對話框勾選「Transfer in 
PROGRAM mode(P)」、「Unit setting info」， 
點選 [Execute(E)]按鈕。

2 展開工作區的模組構成。在 LJ-V7000 Series上按滑鼠右鍵，點選「Sensor IO monitor(M)」。

步驟 4

9
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傳送與監控所設定的資料

透過按鈕來開始追蹤
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1

2

處於監控模式時，請變更為編輯器模式。

使用 SSVC指令（執行感測器服務指令），編寫以下階梯圖。
例）將 MR000置於 ON時，便將 LJ-V7000系列的程式編號變更為 5。

訊息通訊會在任意時序執行指令進行通訊，在讀寫切換程式或變更設定值等量測值之外的資料時使用。

如果不使用訊息通訊，則不需進行步驟 5。

助記符清單

LDP MR000

MOV #5 DM104

LDP MR000

SSVC #0 #1 #1 #100 DM100

LD DM100.0

AND DM100.1

MOV DM101 DM200

MOV DM102 DM201

上方階梯圖程式的流程

❶ 將想切換的程式編號（#5）儲存至設定值（DM104）。

❷   寫入 KV-7500（模組編號：＃ 0）、節點 1的 CB-EP100（節點位址：＃ 1）、 
插槽 1的 LJ-V7000 Series（插槽編號：＃ 1）、程式切換（參數編號：#100），執行 SSVC

指令（執行感測器服務指令）。

❸   SSVC指令（執行感測器服務指令）執行失敗時，將完成碼與詳細完成碼儲存至 
DM200、DM201。

❶

❷

❸

使用訊息通訊時

*SSVC指令的說明請參照第 11頁

步驟 5

以下介紹使用訊息通訊變更程式編號的步驟。
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重 點

感測器設定指令的說明

只要執行 SSVC指令（執行感測器服務指令），就會執行指定感測器的服務。

將 MR000置於 ON後，DM100.0：完成位元為 ON，且 DM100.1：執行失敗位元為 OFF時，則代表
已正常完成寫入參數。
此外，寫入失敗時 DM100.1：執行失敗位元成為 ON，將完成碼儲存至 DM200、DM201。（正常寫入
時的完成碼為「0」）
*完成碼的詳細資訊請參照《EtherNet/IP™功能使用手冊》（7-8 完成碼）。

3

SSVC指令（執行感測器服務指令）

模組編號 節點編號 插槽編號

結果儲存目的地軟元件 *1參數編號

再次進行 步驟 4  -1的設定資料傳送，設為監控模式。
將 MR000置於 ON時，便將 LJ-V7000系列的程式編號變更為 5。

DM100.0：完成位元
DM100.1：執行失敗位元
DM101：完成碼
DM102：詳細完成碼
DM103：系統預約
DM104：傳送資料

*1結果儲存目的地軟元件

例） 程式切換時，以結果儲存目的地起始軟元件 
+4（DM104）指定程式編號。
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取得輪廓資料補充 1

可使用 EtherNet/IP™，由 PLC取得使用 LJ-V7000系列量測的輪廓資料。

*可取得之輪廓資料為傳送確定指令時的資料。

每次讓 MR100從 OFF變為 ON時，從 DM1000開始分別儲存 2字組輪廓資料的程式如下。

KEYENCE準備了參考專案。請洽詢 KEYENCE業務人員。

取得輪廓資料處理的流程

取得輪廓資料處理的階梯圖程式

(2)傳送讀取輪廓資料 
指令

(3)接收處理

(3)接收處理

(1)傳送輪廓資料確定 
指令

(1)傳送輪廓資料確定 
指令

量測輪廓資料

KV-7500 LJ-V7000系列

循環 
(2)、(3)， 
取得資料

(2)傳送讀取輪廓資料 
指令

將資料以 496 byte為單位
分割並儲存
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如果每次讓 MR100從 OFF變為 ON時，都會從 DM1000開始分別更新 2字組輪廓資料，則代表已正常通訊。

DM1000到 DM1203中儲存了輪廓資訊等等。

此外，輪廓資料第 1點後的資料會從 DM1204開始依序儲存。

輪廓資料的詳細資訊請參照 CB-EP100的手冊。

判定資料讀取完成
如果有未讀取的資料 
則返回 (2)
如果沒有未讀取的資料 
則完成讀取

從 DM1000開始依序 
分別儲存 496 byte 
輪廓資料

(3)將接收的輪廓資料 
儲存至資料記憶體

(2)傳送讀取輪廓資料 
指令

設定讀取 
輪廓資料指令的參數
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人機介面 VT5系列繪圖重點補充 2

1

2

顯示 VT STUDIO的「Device comments list」，點選 [Import...]。

從顯示的對話框中，選擇要參照的 KV STUDIO專案，點選 [Execute]。也可以選擇正在運作
的專案。

以下將為您解說在人機介面 VT5系列進行繪圖時，載入已登錄於KV STUDIO的 PLC軟元件註釋，減少銘板

與軟元件設定工時的步驟。

（以下步驟請在進行刊載於第 8頁的「登錄軟元件註釋」後再行實施）

點選



15

LJ-V7000系列連接指南

重 點

在以上步驟配置的零件型式、零件尺寸與零件之間的間隙等等設定可以從選單 

【Edit(E)】→【Option settings(I)】的「Device comment/workspace」進行變更。

3 從載入的註釋一覽表中，選擇想設定至零件的軟元件註釋，拖曳到編輯視窗上。在註釋一覽

表中選擇多個軟元件註釋，即可一次配置到零件上。

4 確認配置的零件。已處於銘板設定與軟元件設定完成的狀態。

登錄銘板

雙擊零件

登錄軟元件設定

顯示軟元件註釋
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